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1. Acerca de este documento

1.1 Funcién

El presente manual de instrucciones ofrece la informacién necesaria
para el montaje, la puesta en servicio, el funcionamiento seguro, asi
como el desmontaje del dispositivo de seguridad. El manual siempre
debe conservarse en estado legible y estar accesible en todo momen-
to.

1.2 A quién va dirigido: personal experto autorizado

Todas las acciones descritas en este manual de instrucciones sélo
deberan ser realizadas por personal experto debidamente formado y
autorizado por el usuario de la maquina.

Sélo instale y ponga en servicio el equipo tras haber leido y entendi-
do el manual de instrucciones y conocer las normas sobre seguridad
laboral y prevencion de accidentes.

La seleccion y la incorporacion de los equipos, en el sistema de
seguridad, esta estrechamente relacionada al conocimiento calificado
de la legislacion aplicable y de los requisitos normativos por parte del
fabricante de la maquina.

1.3 Simbolos utilizados

Informacioén, sugerencia, nota:
Este simbolo indica que se trata de informacién adicional dtil.

Atencion: Si no se observa esta advertencia podrian ocasio-
narse fallos o errores de funcionamiento.

Advertencia: Si no se observa esta advertencia podrian
ocasionarse dafos personales y/o dafos en la maquina.

1.4 Uso conforme a lo prescrito

Los productos aqui descritos han sido desarrollados para asumir
funciones relativas a la seguridad como parte de una instalacion
completa o una maquina individual. Es responsabilidad del fabricante
de la instalaciéon o maquina asegurar la seguridad del funcionamiento
en general.
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El dispositivo de seguridad solo puede ser utilizado siguiendo las
indicaciones que se presentan a continuacion o para aplicaciones
autorizadas por el fabricante. Encontrara mas detalles sobre el ambito
de aplicacion en el capitulo "Descripcién del producto

1.5 Instrucciones de seguridad generales

Deberan observarse las instrucciones de seguridad incluidas en el
manual de instrucciones, asi como las normas nacionales relativas a la
instalacion, seguridad y prevencion de accidentes.

Encontrara mas informacién técnica en los catalogos de
Schmersal y/o en el catalogo online disponible en Internet en
www.schmersal.net.

No se garantiza la exactitud del contenido. Nos reservamos el derecho
a realizar cambios en favor del progreso técnico.

El concepto general del control en el que se incorpore el
componente de seguridad debera validarse segun EN ISO
13849-2.

No se conocen riesgos residuales si se observan las indicaciones
relativas a la seguridad, asi como las instrucciones para el montaje, la
puesta en servicio, el servicio y el mantenimiento.

Puede ser necesario tomar medidas adicionales para asegurar que

el BWS (dispositivo de seguridad que funciona sin contacto) no falle,
ocasionando un peligro, si se dispone de otras formas de rayos de luz
en una determinada aplicacion (p.e. al utilizar dispositivos de control
sin cables en gruas, radiacion de chispas de soldadura o los efectos de
luces estroboscépicas).

1.6 Advertencia sobre el uso inadecuado

El uso inadecuado o distinto al previsto, asi como cualquier
manipulacién pueden ocasionar dafios personales o a las
maquinas/partes de la instalacion al utilizar el dispositivo
de seguridad. Rogamos observar también las instrucciones
correspondientes de la norma EN 13855 (que sucede a la
norma EN 999) y EN ISO 13857.

1.7 Exencion de responsabilidad

El fabricante no se hace responsable de dafios y fallos de funciona-
miento ocasionados por errores de montaje o la no observacién de
este manual de instrucciones. Tampoco asume responsabilidad alguna
por dafios derivados del uso de piezas de recambio o accesorios no
autorizados.

Por motivos de seguridad esta prohibido realizar cualquier tipo de repa-
racién, reforma y modificacion arbitraria, y anularia la responsabilidad
del fabricante sobre dafios resultantes de ello.

SLC 420

2. Descripcion del producto

2.1 Cadigo de pedidos
Este manual de instrucciones es de aplicacion para las siguientes
referencias:

SLC 420-E/R®-2-RFB-@®
N°. | Opcién | Descripcion

@ | xxxx Altura del campo de proteccién en mm, longitudes
disponibles: 0170, 0250, 0330, 0410, 0490, 0570,
0650, 0730, 0810, 0890, 0970, 1050, 1130, 1210,
1290, 1370, 1450, 1530%, 1610*, 1690*, 1770*
14, 30, | Resolucién 14, 30, 50 mm
50
Alcance 0,3 m ... 7 m** sélo para resolucion 14mm.
Alcance 0,3 m ... 10 m* s6lo para resolucion 30mm
y 50mm.
H Alcance 0,3 m ... 18 m, High Range** s6lo para
resoluciéon 30mm.
@ M Funcién master
S Funcién esclavo
Nota

*kk

alturas de campo de proteccion de 170 hasta 650 mm

La funcién de seguridad y en consecuencia la conformi-

dad con la directiva de maquinas sélo se mantendra si las
modificaciones descritas en este manual de instrucciones se
realizan de forma correcta.

2.2 Versiones especiales

Para versiones especiales que no figuran en el cédigo de referencia bajo 2.1,
los datos mencionados y los que se mencionan a continuacion son de aplica-
cién en la medida en que correspondan a la versién fabricada de serie.

2.3 Alcance del suministro y accesorios

2.3.1 Accesorios incluidos

Kit de montaje MS-1030

El kit incluye 4 angulos de fijacion giratorias y 16 tornillos de fijacion
para su fijacién en las tapas finales.

Varilla de pruebas PLS
La varilla de pruebas se utiliza para comprobar el campo de proteccion.

2.3.2 Accesorios opcionales

Sujecion central MS-1051

Consta de 2 angulos de sujecion de acero, 4 tornillos de sujecion y 4
tuercas correderas en ranura.

Cable de conexién para el emisor

Num. de articulo DenominaciénDescripcion Longitud

1207741 KA-0804 Conector hembra M12, 5m
4-polos

1207742 KA-0805 Conector hembra M12, 10m
4-polos

1207743 KA-0808 Conector hembra M12, 20 m
4-polos

Cable de conexion para el receptor

Num. de articulo DenominaciéonDescripcion Longitud

1207728 KA-0904 Conector hembra M12, 5m
8-polos

1207729 KA-0905 Conector hembra M12, 10m
8-polos

1207730 KA-0908 Conector hembra M12, 20 m
8-polos
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Cable de conexidn para sistemas en cascada

Num. de articulo DenominaciénDescripcion Longi-
tud
1207744 KA-0810 Conector hembra M12, 800 mm
4-polos para emisor
1207749 KA-0901 Conector hembra M12, 800 mm

8-polos para receptor
Convertidor de bus NSR-0801
Convertidor para la parametrizacion y el diagndstico. Encontrara infor-
macion detallada en el manual de instrucciones del NSR-0801.
Alcance del suministro: cable de conexién integrado, software para
PC, conexion USB 2.0 (LxAnxAl 122 x 60 x 35mm) medidas sin incluir
cable.

Atenuador de vibraciones MSD4

Kit que consta de 8 amortiguadores de vibraciones 15 x 20 mm, 8
tornillos de cabeza cilindrica M5 con hexagono interior y 8 arandelas
elasticas

El kit de atenuadores de vibraciones MSD4 se utiliza para la atenu-
acién de vibraciones en el SLC 420. Para aplicaciones con grandes
cargas mecanicas p.e. prensas, estampadoras, recomendamos el kit
MSD4. Con él se incrementa la disponibilidad del SLC 420.

2.4 Descripcion y uso

El SLC 420 es un dispositivo de proteccién que funciona sin contacto y
se comprueba por si mismo, que sirve para la proteccion de puntos de
peligro, zonas peligrosas y accesos de maquinas. Al interrumpir uno o

varios haces el movimiento que genera el peligro debe detenerse.

El usuario debera realizar la evaluacion y dimensionado de la
cadena de seguridad siguiendo las indicaciones de las nor-
mas y disposiciones relevantes y segun el nivel de seguridad
necesario.

2.5 Datos técnicos
EN 61496-1; CLC/TS 61496-2;
EN ISO 13849; EN 62061
Aluminio
2 ... 144 haces
Resoluciéon 14 mm 170 mm - 1450 mm,
(170, 250, 330, 410, 490...),
170 mm- 1770 mm,
(170, 250, 330, 410, 490...),
170 mm- 1770 mm,
(170, 250, 330, 410, 490...)
14 mm, 30 mm, 50 mm
0,3 ... 7,0 m; (Resolucion 14 mm),
0,3 ... 10,0 m; (Resolucién 30, 50 mm),
0,3 ... 18,0 m; (Resolucion 30 mm High range)
1-48L=10ms,49-144L=20ms
sin codificacion de haces A,
1-48L=15ms,49-144L =27 ms
con codificacion de haces A
Fuente de alimentacion 24 VDC +10%
(PELV) segun EN 60204 (fallo de red > 20 ms)
400 mA max. + 0,5 A (OSSD carga +
salida calidad de sefial de la carga)
880 nm
2 x semiconductores PNP,
proteccion a cortocircuitos
15...28,8V
0..2V
0...500 mA
1mA
2 uF
2H
2,50
10Q

Resolucion 30 mm

Resoluciéon 50 mm
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Control de contactores EDM (realimentacion)
17 ...29V
0..25V
3...10mA
0...2mA

Entrada bloqueo contra el rearranque

17 ....29V
0..25V
3...10mA
0...3mA

Modo proteccion, bloqueo contra el arranque y el rearme,
control de contactores, Supresion de haces fija y flotante, version en
cascada
Tiempos de senal
50 ... 500 ms, einstellbar
50 ms ... 1,0 s, aceptacion de seial
con flanco descendente
250 ... 1500 ms, configurable
Enviar, Estado
OSSD ON, OSSD OFF, rearranque,
recepcion de sefal, supresion, multifuncion
Independiente, conector empotrable M12 con rosca metalica,
receptor 8-polos, emisor 4-polos
-10°C ... +50°C
-25°C...+70°C
Diagnéstico y configuracién de funciones
IP67 (IEC 60529)
10 ... 55 Hz segun IEC 60068-2-6
10 g, 16 ms, segun IEC 60028-2-29
a partir de 2010 version 1.0

) seguin IEC 61131-2

2) En caso de error fluye como maximo la corriente de fuga en el cable
OSSD. El elemento de control montado a continuacién tiene que re-
conocer este estado como BAJO (LOW). Un PLC de seguridad debe
reconocer este estado.

2.6 Tiempo de reaccion

Version estandar

El tiempo de reacciéon depende de la altura del campo de proteccion,
de la resolucién, del nimero de haces y de la codificacion de los haces.

170 16 10 15 0,9
250 24 10 15 1,2
330 32 10 15 1,5
410 40 10 15 1,8
490 48 10 15 2,0
570 56 20 27 2,3
650 64 20 27 2,5
730 72 20 27 2,8
810 80 20 27 3.1
890 88 20 27 3,4
970 96 20 27 3,6
1050 104 20 27 3,9
1130 112 20 27 4,2
1210 120 20 27 4,5
1290 128 20 27 4,7
1370 136 20 27 5,0
1450 144 20 27 52
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170
250
330
410
490
570
650
730
810
890
970
1050
1130
1210
1290
1370
1450
1530
1610
1690
1770

170
250
330
410
490
570
650
730
810
890
970
1050
1130
1210
1290
1370
1450
1530
1610
1690
1770

12
16
20
24
28
32
36
40
44
48
52
56
60
64
68
72
76
80
84
88

10
12
14
16
18
20
22
24
26
28
30
32
34
36
38
40
42
44

10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
20
20
20
20
20
20
20
20
20
20

10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10

15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
27
27
27
27
27
27
27
27
27
27

15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15
15

0,9
1,2
1,5
1,8
2,0
2,3
2,5
2,8
3,1
3,4

3,9
4,2
4,5
4,7
5,0
52
5,5
58
6,1
6,3

0,9
1,2
1,5
1,8
2,0
2,3
2,5
2,8
3,1
3,4
3,6
3,9
4,2
4,5
4,7
5,0
5,2
55
58
6,1
6,3

Version master/esclavo

SLC 420

En sistemas conectados en cascada, el tiempo de reaccion figura en
la placa de caracteristicas del sistema master correspondiente. El
tiempo de reaccién en sistemas conectados en cascada se indica en la

siguiente tabla:

> 48
> 48
<48
<48
Sistema basico:
Ampliacioén:

2.7 Resolucion efectiva

<48
> 48
> 48
<48

30
37
37
20

sin codificacion de haces A
con codificacion de haces A

La resolucion efectiva con supresion (blanking) activada se indica en la

siguiente tabla:

0N O WN -

A ON -

A ODN =

2.8 Certificacion de seguridad

14
14
14
14
14
14
14
14

30
30
30
30

50
50
50
50

24
34
44
54
64
74
84
94

45
65
85
105

85
125
165
205

EN ISO 13849-1, EN 62061
hasta e

hasta 4

7,42x10°/h

hasta 3

20 afios
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2.9 Funciones

El sistema consta de emisor y receptor. No se necesitan mas elementos de
conmutacion para las funciones descritas. Para el diagnéstico y la seleccién
de las funciones se ofrece un comodo software para PC como accesorio.
Para la conexion al PC se necesita el convertidor de BUS NSR-0801
(no incluido en el suministro).

El sistema ofrece las siguientes caracteristicas:

* Funcionamiento de proteccién (arranque automatico tras la habilitaci-
6n del campo de proteccién)

* Bloqueo contra el arranque

* Blogueo contra el rearranque

+ Control de contactores EDM (realimentacion)

+ Cadificacién de haces

* Supresion de zonas fijas del campo de proteccion

* Supresion de zonas flotantes del campo de proteccién

* Funcionamiento en cascada

Estado a la entrega

El sistema ofrece un gran nimero de funciones sin accesorios. En la
siguiente tabla se muestra una vista general de las funciones posibles
y la configuracion de fabrica.

Funcionamiento de no activo Cableado externo

proteccion

Bloqueo contra el no activo Cableado externo

rearranque

Supresion (blanking) | no activo Con convertidor de BUS
fija/flotante NSR-0801 y software para PC
Control de contac- no activo Con convertidor de BUS

tores NSR-0801 y software para PC
Blogqueo contra el Con convertidor de BUS
arranque NSR-0801 y software para PC
Codificacion de haces | no activo Con convertidor de BUS
NSR-0801 y software para PC

no activo

2.9.1 Funcionamiento de proteccion

El funcionamiento de proteccién activa las salidas OSSD vy las pone
en estado ON (campo de proteccion no interrumpido), sin habilitacion
externa de un conmutador.

Este modo de proteccion genera un rearranque automatico de la
maquina cuando el campo de proteccion no esté interrumpido.

Este modo de operacion sélo debe seleccionarse junto con el
bloqueo contra el rearme/rearranque de la maquina.

Este modo de operacion no se debe seleccionar cuando se pue-
de acceder al campo de proteccion dando un paso hacia atras.

2.9.2 Bloqueo contra el rearranque

El bloqueo contra el rearme/rearranque impide la habilitacion automatica de
las salidas (estado ON de los OSSDs) tras aplicar la tension operativa o tras
la interrupcién del campo de proteccién. El sistema no pone las salidas en
estado ON hasta que en la entrada rearme/rearranque (receptor) un disposi-
tivo de mando externo (pulsador de rearme/rearranque) emita una sefial.

El dispositivo de mando (pulsador de habilitacion) debe colocarse
fuera de la zona de peligro. La zona de peligro debe ser libremen-
te visible para el usuario al accionar el pulsador de habilitacion.

En la configuracion de fabrica no estan activados el bloqueo
contra el rearranque ni el funcionamiento de proteccion. Se debe
elegir uno de los dos modos de funcionamiento ya que en caso
contrario no se habilitaran las salidas OSSD. Si no se ha selec-
cionado ninglin modo de proteccion, los LEDs de indicacion de
estado en el receptor emitiran la siguiente sefial:

LED OSSD OFF (rojo) + LED rearranque (amarillo) parpadean

SCHMERSAL
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2.9.3 Supresion fija (Blanking fijo)
El SLC 420 puede suprimir piezas fijas en el campo de proteccion.

Es posible suprimir varias zonas del campo de proteccion. Sien la
zona de una supresion fija (blanking fijo) aparecen ligeras variaciones,
es posible suprimir un haz adicional en cada una para ampliar la tole-
rancias. Véase el capitulo Supresion flotante (blanking flotante).

—
e
—
—

—
—
—

E1 R1
LI O

Zona de supresion fija (blanking fijo)

La zona de supresion fija (blanking fijo) se puede seleccionar libremen-
te en el campo de proteccion.

La primera linea de haces, que realiza la sincronizacién optica y se
encuentra inmediatamente después de la ventana de diagnostico, no
se puede suprimir.

La zona de supresion fija ya no se debe modificar después del proce-
dimiento de aprendizaje (teach-in). Si la zona se modifica o la pieza se
extrae del campo de proteccion, el sistema lo detecta. Como conse-
cuencia, las salidas se desconectan (bloquean). Este bloqueo se puede
eliminar mediante un nuevo proceso de aprendizaje (teach-IN) segun la
interrupcion real de los haces.

La funcion se activa con ayuda del convertidor de BUS NSR-
0801 y un PC/ordenador portatil. Una vez activada la funcién
se realiza la sefalizacién a través del parpadeo del LED de

supresion (blanking) en el campo de diagnéstico del receptor.

* Los laterales desprotegidos deben protegerse mediante
reguardos mecanicas contra el paso de las manos.

» Las cubiertas laterales deberan sujetarse con el objeto.

* No estan permitidas cubiertas parciales.

« El campo de proteccion debera comprobarse tras la supre-
sion fija (blanking fijo) con la varilla de comprobacion.

* Debe activarse la funcién de bloqueo contra el rearranque
de la cortina optica de seguridad o de la maquina.

2.9.4 Supresion (blanking) flotante
La cortina 6ptica de seguridad SLC 420 puede suprimir partes flotantes
del campo de proteccion.

<«

Cilindro para salida de material

)

-

La funcién permite una supresion con libre movimiento de partes del
campo de proteccion. El primer haz, que se encuentra inmediatamente
después de la ventana de diagnostico no se puede suprimir.

El SLC 420 puede suprimir uno o varios haces en el campo de protec-
cion. Es posible realizar una combinacion de supresion fija y flotante
(blanking fijo y flotante).
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Esta funcién permite una interrupcién del campo de proteccion sin
desconexion de las salidas cuando haya un movimiento de material

en el campo de proteccion, p.e. salida de material o movimiento de
material controlado por el proceso. Con esta ampliacion de la deteccion
de objetos se incrementa la capacidad de resolucion. En consecuencia
se maodifica la resolucion fisica y pasa a ser una resolucion efectiva. En
consecuencia se madifica la resolucion fisica y pasa a ser una resolucion
efectiva. Esta resolucién efectiva tiene que utilizarse para la determina-
cion de la distancia de seguridad. Realice un calculo de la distancia de
seguridad segun la resolucion efectiva para la supresion de hasta un
max. de 2 haces segun la férmula (1)=; si son mas de 2 haces segun la
férmula (3) del capitulo "Determinacion de la distancia de seguridad".
El niUmero de haces a suprimir esta limitado por el software.

Con la supresion (blanking) flotante de 2 haces, en un sistema con
una resolucion fisica de 14 mm, la resolucién efectiva se incrementa
a 34 mm. La resolucion efectiva debera indicarse de forma duradera y
facilmente visible en una placa colocada en el receptor.

La funcion se activa con ayuda del convertidor de BUS NSR-
0801 y un PC/ordenador portatil. Una vez activada la funcion
se realiza la sefializacion a través del parpadeo del LED de

supresion (blanking) en el campo de diagnéstico del receptor.

Repita el calculo de la distancia de seguridad segun la reso-
lucién efectiva. jAdapte la distancia de seguridad segun el
resultado del calculo!

En la norma IEC/TS 62046 se encuentran informaciones que
describen medidas adicionales que pueden ser necesarias
para evitar que cualquier persona pueda acercarse a un
peligro a través de las zonas de supresion (blanking) de un
campo de proteccion.

2.9.5 Control de contactores EDM (realimentacion)

El control de contactores monitoriza los dispositivos de conmutacion
(contactos auxiliares de los contactores) de ambas salidas. Esta mo-
nitorizacion se realiza tras cada interrupcion del campo de proteccion

y antes del rearme (habilitacién) de las salidas. De esta forma se
detectan funcionamientos incorrectos de los relés, como p.e. soldadura
de los contactos o roturas de los resortes de los contactos. Cuando la
cortina/rejilla 6ptica detecta un funcionamiento incorrecto de los dispo-
sitivos de conmutacién se bloquean las salidas, es decir que tras la eli-
minacioén del error debera ejecutarse un Power Reset. jLos contactos
auxiliares solo se pueden conectar si se ha activado la funcion!
Tras la eliminacion de los errores, la tension operativa debera apagarse
y encenderse nuevamente (power reset).

El control de contactores no viene activado de fabrica. Esta
funcién es activada con ayuda del convertidor de BUS NSR-
0801 y un PC/ordenador portatil.

Activacion del control de contactores (EDM) sin software

El control de contactores se puede activar sin software para PC, a par-
tir de la version de firmware 1.23, con ayuda de puentes en el cableado
(véase esquema de conexiones).

2.9.6 Bloqueo contra el arranque

El bloqueo contra el inicio/arranque impide el arranque automatico de
la maquina tras aplicar la tension operativa. Después de la habilitacion
del bloqueo contra el arranque,mediante la interrupcion del campo de
proteccion, esta funcion de proteccion deja de estar activa hasta el
siguiente rearme de la tension.

El bloqueo contra el arranque no viene activado de fabrica.
Esta funcion es activada con ayuda del convertidor de BUS
NSR-0801 y un PC/ordenador portatil.

: &
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2.10 Comprobacion

Tras aplicar la tension de voltaje, el sistema realiza en un plazo de 2
segundos una comprobacién completa de su funcionamiento (auto-
comprobacion) y de la seguridad. Si el campo de proteccion no esta
interrumpido, el sistema pasa al estado ON. En caso de error, las sali-
das del emisor no pasan al estado ON. Se emite un mensaje de error
mediante el parpadeo del LED OSSD OFF. Encontrara mas detalles en
el capitulo Diagnéstico de fallos.

Durante el funcionamiento se realizan autotests constantemente. Los
errores relevantes para la seguridad se detectan dentro del tiempo de
ciclo y tienen como consecuencia la desconexién de las salidas.

2.11 Funcionamiento en cascada

EI SLC 420 (versién maestro) puede ser ampliado con una cortina 6p-
tica adicional (esclavo) para aplicaciones con proteccion contra pasos
hacia atras o para distintas zonas de monitorizacion.

E2 R2 Leyenda
> E1 = emisor (maestro) sin codificacion de haces A
> E2 = emisor (esclavo) con codificacion de haces A

R1 = receptor (maestro) sin codificacién de haces A
R2 = receptor (esclavo) con codificacion de haces A

A\AAA4

E1 R1

+ Un sistema en cascada tiene las mismas caracteristicas de sistema
que un sistema basico (stand alone).

+ La conexién en cascada es posible con un max. de 144 lineas. La
capacidad de resolucion (14mm/30mm/50mm) se puede elegir libre-
mente entre maestro y esclavo.

+ La conexién del maestro con el esclavo se realiza mediante el cable
preconfeccionado KA-0810 (para emisores) y KA-0901 (para recep-
tores).

2.12 Codificacion de haces

La codificacion de la cortina dptica de seguridad debe adaptarse cuando
hay sistemas funcionando en proximidad y no es posible colocarlos de la
manera que se indica en la siguiente imagen (sin que influyan entre ellos).
En el estado a la entrega, la condificacion de haces no esta activa. Un re-
ceptor con la codificacion de haces A es capaz de diferenciar los haces que
le corresponden, con la misma codificacién de haces, de haces extrafos. La
codificacién A debera configurarse por separado para cada sensor (receptor
y emisor). La funcion se activa con ayuda del convertidor de BUS NSR-0801
y un PC/ordenador portatil.

Si se utilizan sistemas sin codificacion de haces de manera que uno
este cerca del otro, existe peligro para el usuario.

E R R E E2 R2
sin influencia I I
E R E R >

< < i Y

Funcionamiento en cascada - jInfluen-
cial jAmpliacién (E2 y R2) solamente
con codificacién de haces Al

Influencia: jNecesita codificacion
de haces!

» La codificacién de haces incrementa la seguridad y evita que sistemas que
se encuentren proximos influyan entre ellos.

+ La codificacion de haces incrementa la resistencia a las interferencias de
influencias dpticas (p.e. luz solar, chispas de soldadura).

» La codificacion de haces A esta activada en la amplizacion (cascada)
(estado a la entrega).

* La configuracién de haces A es indicada en el emisor y el receptor median-
te el parpadeo permanente de LEDs (véase LED informacién de estado).
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El tiempo de reaccién del sistema con codificacion de haces
A se incrementa. Para ello la distancia de seguridad respecto
al movimiento peligroso se debe adaptar. Véase el capitulo
sobre el tiempo de reaccion.

3.1 Condiciones generales

Las siguientes normas son advertencias preventivas para garantizar
una manipulacion segura y correcta. Estas normas son una parte
esencial de las precauciones de seguridad, por lo que siempre deben
observarse.

* No esta permitido utilizar el SLC en maquinas que no se
pueden detener de manera eléctrica en caso de emergen-
cia.

+ Siempre se ha de respetar la distancia de seguridad entre
el SLC y un movimiento peligroso de la maquina.

*» Deberan instalarse dispositivos mecanicos de proteccion
adicionales de tal manera, que para acceder a partes
peligrosas de la maquina sea imprescindible pasar por el
campo de proteccion.

* EI SLC debe instalarse de tal manera, que el personal
siempre se encuentre dentro de la zona de registro mientas
esté operando la maquina. Una instalacion incorrecta puede
tener como consecuencia lesiones graves.

* En sistemas en cascada, siempre se debe tener en cuenta
la combinacion correcta de emisores y receptores. La
instalacion incorrecta puede tener como consecuencia que
hayan zonas que no se puedan detectar.

» Nunca conectar las salidas a +24 VDC. Si las salidas se
conectan a +24 VDC se encontraran en estado ON y no
podran parar una situacién peligrosa en la maquina.

* Las inspeciones de seguridad deben realizarse regularmen-
te.

« El SLC no debe esponerse a gases inflamables o potencial-
mente explosivos.

* Los cables de conexion deben conectarse segun lo indica-
do en las instrucciones de instalacion.

» Los tornillos de fijacién de las tapas finales y de las escuad-
ras de fijacion deben estar bien apretados.

3.2 Campo de proteccion y aproximacion

El campo de proteccion del SLC comprende toda la zona entre las
marcas del campo de proteccion del emisor y del receptor. Mediante
resguardos de proteccion adicionales debe asegurarse que para acce-
der a partes peligrosas de la maquina sea imprescindible pasar por el
campo de proteccion.

El SLC debera instalarse de tal manera que el personal siempre se
encuentre dentro de la zona de registro del dispositivo de seguridad
durante la operacion de las piezas peligrosas de la maquina.
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Instalacion correcta

Sélo se puede acceder a piezas peligrosas de la
maquina pasando por el campo de proteccion.

El personal no debe encontrarse entre el campo
de proteccion y piezas peligrosas de la maquina.

Instalacic’)n no permitida

Se puede acceder a piezas peligrosas de la
¢ gL maquina sin necesidad de pasar por el campo
- a

de proteccion.

3.3 Alineacion

Procedimiento:

1. La unidad emisora y la unidad receptora deben montarse en paralelo
y a la misma altura.

2. Gire el emisor mientras vigila la ventana de diagnéstico del receptor.
Fije la cortina éptica cuando el LED OSSD ON (verde) esté encendi-
do y el LED de recepcion de sefal (naranja) esté apagado.

3. Determine el angulo de giro maximo a la izquierda y a la derecha, en
el que el LED OSSD ON (verde) esté encendido y fije los tornillos de
fijacién en la posiciéon central. Asegurese de que el LED de recepcién
de sefial (naranja) no esté encendido ni parpadee.

El personal se puede encontrar entre el campo
de proteccion y piezas peligrosas de la maquina.

3.4 Distancia de seguridad

La distancia de seguridad es la distancia minima entre el campo de
proteccion de la cortina dptica de seguridad y la zona de peligro. La di-
stancia de seguridad debe mantenerse para asegurar que no se pueda
acceder a la zona de peligro antes de que el movimiento peligroso se
haya detenido.

Determinacion de la distancia de seguridad segun EN ISO 13855
(que sucede a la norma EN 999) y EN I1SO 13857

La distancia de seguridad depende de los siguiente factores:

+ Tiempo de marcha en vacié de la maquina (determinacion a través de
la medicion del tiempo de marcha en vacio)

» Tiempo de reaccion de la maquina, de la cortina 6ptica de seguridad y
del relé montado a continuacion (resguardo de seguridad completo)

* Velocidad de aproximacion

» Capacidad de resolucion de la cortina éptica de seguridad
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Cortina 6ptica de seguridad SLC 420
La distancia de seguridad para una resolucién de 14 mm hasta 40 mm
se calcula con la siguiente férmula:

(1) S =2000 mm/s * T + 8 (d - 14) [mm]

S = Distancia de seguridad [mm]

T = Tiempo de reaccion total (tiempo de marcha en vacio de la maqui-
na, tiempo de reaccion del dispositivo de proteccion, relé, etc.)

d = Resolucion de la cortina 6ptica de seguridad

La velocidad de aproximacién esta incluida con un valor de 2000 m/s

Si tras la determinacion de la distancia de seguridad el valor S es <=
500 mm, utilice este valor.
Si el valor S es >= 500 mm determine la distancia nuevamente:

(2) S=1600 mm/s * T + 8 (d - 14) [mm]

Si el nuevo valor S es > 500 mm utilice este valor como distancia de
seguridad.

Si el nuevo valor S es < 500 mm, utilice 500 mm como distancia de
seguridad.

Ejemplo:

Tiempo de reaccién de la cortina éptica de seguridad = 10 ms
Resolucion de la cortina dptica de seguridad = 14 mm
Tiempo de marcha en vacio de la maquina = 330 ms

S =2000 mm/s * (330 ms + 10 ms) + 8(14 mm - 14 mm)

S =680 mm

S => 500 mm, en consecuencia es necesario repetir el calculo con
V =1600 mm/s

S =544 mm

La distancia de seguridad para una resolucién de 50 mm se calcu-
la con la siguiente férmula:

(3) S=(1600 mm/s * T ) + 850 mm

S = Distancia de seguridad [mm]

T = Tiempo de marcha en vacio de la maquina + tiempo de reaccion de
la cortina 6ptica de seguridad

K = Velocidad de aproximacién 1600 mm/s

C = Suplemento de seguridad 850 mm

Siempre debe respetarse la distancia de seguridad entre la
cortina optica de seguridad y la zona de peligro. Si una per-
sona alcanza el lugar del peligro antes de que el movimiento
peligroso se haya detenido, pueden ocasionarse lesiones
serias.
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Distancia de seguridad respecto a la zona de peligro

S
——

Distancia de seguridad (S) ;
Limite de la zona de peligro

Parte superior de la herramienta

H

!

| Sefial para detener el

! <=t movimiento peligroso

| I

Marcacion del campo de i o ‘{ —._-! 4= t, Parada del movimiento
proteccion i peligroso

i th=th-ty

i

! We inferior de la herramienta

|

m

|

|

|

|

i

-

< 75 mm = distancia max. para la proteccion contra pasos hacia atras
Para evitar contactar con el campo de proteccién dando un paso hacia atrés es imprescin-
dible respetar esta medida.

Las férmulas y los ejemplos de célculo estan basados en la colocacién
vertical (véase esquema de la cortina optica respecto a la zona de
peligro). Deberan observarse las normas EN armonizadas aplicables y
las normas nacionales que puedan existir al respecto.

Las normas que suceden a la EN 999 para el célculo de las
distancias minimas de dispositivos de proteccién respecto al
punto de peligro son la EN ISO 13855 y la EN ISO 13857.

3.4.1 Distancia minima respecto a superficies reflectantes

Durante la instalacién deberan tenerse en cuenta los efectos de superficies
reflectantes. Una instalacion incorrecta puede tener como consecuencia que
no se detecten las interrupciones del campo de proteccion y en consecuencia
que se generen graves lesiones. Por ello es indispensable respetar durante la
instalacién las siguientes distancias minimas respecto a superficies reflectan-
tes (paredes, suelos, techos o herramientas metalicas).

Direccion de acceso

Emisor T e

Receptor

Cuerpo reflectante
(p.e. recipiente de

Limite de la zona de peligro material)

Distancia de seguridad a

a [mm]
A

> D [m]

0 35 "

Calcule la distancia minima respecto a superficies reflectantes segun la
distancia con un angulo de apertura de + 2,5° grados u obtenga el valor
en la siguiente tabla:
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0,2...3,0

4
5
7
10
15

130
175
220
310
440
660

Férmula: a =tan 2,5° x L [mm]

a = Distancia minima respecto a superficies reflectantes
L = Distancia entre emisor y receptor

3.5 Dimensiones
Todas las medidas en mm.

86

49,6 48,7

315

42
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SLC 420-E/R0170-XX-RFB
SLC 420-E/R0250-XX-RFB
SLC 420-E/R0330-XX-RFB
SLC 420-E/R0410-XX-RFB
SLC 420-E/R0490-XX-RFB
SLC 420-E/R0570-XX-RFB
SLC 420-E/R0650-XX-RFB
SLC 420-E/R0730-XX-RFB
SLC 420-E/R0810-XX-RFB
SLC 420-E/R0890-XX-RFB
SLC 420-E/R0970-XX-RFB
SLC 420-E/R1050-XX-RFB
SLC 420-E/R1130-XX-RFB
SLC 420-E/R1210-XX-RFB
SLC 420-E/R1290-XX-RFB
SLC 420-E/R1370-XX-RFB
SLC 420-E/R1450-XX-RFB
SLC 420-E/R1530-XX-RFB
SLC 420-E/R1610-XX-RFB
SLC 420-E/R1690-XX-RFB
SLC 420-E/R1770-XX-RFB

Kit de sujecién MS-1030

170+ 0,1
250+ 0,1
330+0,1
410+0,1
490+ 0,1
570+ 0,1
650 + 0,1
730+ 0,1
810+0,1
890+ 0,1
970+ 0,1
1050 £ 0,1
1130+ 0,1
1210+ 0,1
1290 £ 0,1
1370 £ 0,1
1450 £ 0,1
1530+ 0,1
1610 £ 0,1
1690 £ 0,1
1770 £0,1

288 + 1
368 + 1
448 + 1
528 + 1
608 + 1
688 + 1
768 1
848 + 1
928 + 1
1008 £ 1
1088 £ 1
1168 + 1
1248 £ 1
1328 £ 1
1408 + 1
1488 + 1
1568 + 1
1648 + 1
1728 £1
1808 £ 1
1888 £ 1

SLC 420

324 + 1
404 + 1
484 + 1
564 + 1
644 + 1
724 + 1
804 + 1
884 + 1
964 + 1
1044 £1
1124 + 1
1204 £ 1
1284 £ 1
1364 £ 1
1444 +1
1524 +1
1604 + 1
1684 + 1
1764 £ 1
1844 1
1924 £1

El kit de sujecion consta de 4 angluls de sujecion de acero y 16 tornillos

de sujecion.

20

189
o

16,5

32

N
2

42

Sujecion central MS-1051 (accesorio opcional)
Kit de montaje que consta de 2 escuadras de acero y 4 tuercas corre-
deras en ranura para la sujecion central.

40
20

]

00

18.9

14,5

38
32

42
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4. Conexion eléctrica

4.1 Esquema de conexiones estandar
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Bloqueo contra el rearranque (puente 1) Para asegurar el funcionamiento correcto debe seleccionarse
El bloqueo contra el rearranque se activa mediante un puente en DIAG un modo de funcionamiento (bloqueo contra el rearranque o
IN (pin 5) y DIAG OUT (pin 6). funcionamiento de proteccién).
Funcionamiento de proteccion (puente 2)
El funcionamiento de proteccion se activa mediante un puente en DIAG En la configuracion de fabrica, la funcion "Control de contac-
OUT (pin 6) y habilitacién (pin1). tores" esta desactivada. La activacion de la funcién se realiza
con el convertidor de BUS NSR0801 y el software para PC.

K1, K2: Relés para el procesamiento posterior de las salidas de

conmutacion OSSD 1, OSSD 2

Kn1, Kn2: Contactos auxiliares del ultimo relé que se conecta (opcio-
nal). Sélo conectar las sefiales en la entrada EDM (pin 8)
si la funcion esta activada.

S1: Dispositivo de mando habilitacion rearranque (opcional)
E1: Fuente de alimentacion 24 VDC + 10%
10 & SCHMERSAL
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4.2 Diagrama de conexion master/esclavo
Ampliacion: esclavo
iEmisor y receptor con codifica-
. cién Al
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Bloqueo contra el rearranque (puente 1) Para asegurar el funcionamiento correcto debe selecci-
El bloqueo contra el rearranque se activa mediante un puente en DIAG onarse un modo de funcionamiento (bloqueo contra el
IN (pin 5) y DIAG OUT (pin 6). rearranque o funcionamiento de proteccion).
Funcionamiento de proteccion (puente 2)
El funcionamiento de proteccion se activa mediante un puente en En la configuracion de fabrica, la funcién "Control de con-
DIAG OUT (pin 6) y habilitacion (pin1). tactores" esta desactivada. La activacion
de la funcion se realiza con el convertidor de BUS
K1, K2: Relés para el procesamiento posterior de las salidas de NSRO0801 y el software para PC.
conmutacién OSSD 1, OSSD 2
Kn1, Kn2: Contactos auxiliares del ultimo relé que se conecta (opcio-
nal). Sélo conectar las sefiales en la entrada EDM (pin 8) 4.3 Activacion del control de contactores (EDM) sin software
si la funcion esta activada. El control de contactores se puede activar sin software para PC, a
S1: Dispositivo de mando habilitacion rearranque (opcional) partir de la version de firmware 1.23, en modo diagnéstico, con ayuda
E1: Fuente de alimentacion 24 VDC + 10% de puentes en el cableado.

Para la activacion de la funcién EDM sin software para PC, proceda de
la siguiente manera:

SCHMERSAL ) 1
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1. Establecer las conexiones segun el esquema de conexiones
que se muestra mas abajo, con dos puentes de cables.

Ambas salidas OOSD1 y OSSD2 de la rejilla dptica deben
estar separadas del control de la maquina.

1)UnirOSSD1+2a24V (Pin2+3+4)
2) Unir DIAG_IN a DIAG_OUT (pin 5 + 6)
3) Unir S1 o resp. pulsador de habilitacion WA entre pin 1y pin 2

5 6 1 8 1 3
o) T o

gris
rosa
07 blanco
O
rojo
marrén
O~
azul
verde
amarillo
~

y

S

E1 —

24VDC

1. Realizar la parametrizacién siguiendo las instrucciones que se
indican a continuacion:

1. Power ON

2. La cortina 6ptica detecta el error y pasa al modo de programacién EDM.

3. EI LED rojo parpadea durante 10 segundos con 2 Hz y el LED azul mu-
estra durante ese tiempo el estado actual del EDM (estado a la entrega:
OFF = EDM inactivo).

4. La programacion del EDM se realiza cuando se emiten al mismo tiempo
tres impulsos del pulsador S1 contra 24V. Duracién del impulso en ON >
200 ms, tiempo en OFF > 200 ms.

5. La programacion correcta del EDM se indica mediante tres parpadeos
del LED verde (1Hz). Durante ese tiempo el LED azul indica el nuevo
estado EDM (ON = EDM activo). A continuacion, la cortina dptica pasa
al modo de error OSSD. EI LED rojo parpadea cuatro veces.Si la pro-
gramacién EDM no se ha realizado con éxito o si transcurre el tiempo
(timeout), la cortina éptica pasa inmediatamente al modo de error
OSSD. EI LED rojo parpadea cuatro veces.

. Power OFF

. Retirar puentes de cable PIN 2 + 3 + 4 y, dado el caso PIN 5 + 6.

. Cablear OSSD 1 + 2 (pin 3 + 4)

. Power ON

© 00N

Para cambiar la funcion EDM se repite el procedimiento de los puntos 2....7.
El procedimiento también se puede repetir si la programacién no ha sido
correcta.

La indicacién del estado de la funcién EDM se realiza en el modo diagndsti-
co a través del LED azul (ON = EDM activo).

Ambas salidas OOSD1 y OSSD2 deben estar separadas del
control de la maquina.

Una funciéon EDM desactivada con el software para PC no se
puede reactivar.

4.4 Asignacion de conectores, receptor, emisor & cable

RECEPTOR Sefial
SLC: conector Denominacién Descripcion
M12 / 12-pol.
5 1 WH Rearme/rearranque Entrada
6 L 2 BN 24VDC Alimentacion de voltaje
3 GN OSSD 1 Salida de seguridad 1
4 YE OSSD2 Salida de seguridad 2
1 3 5 GY Diagnostico IN Entrada datos de diag-
1 2 néstico
8 6 PK Diagnéstico OUT Salida datos de diag-
noéstico
7 BU 0VDC Alimentacion de voltaje

12 &
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Cable: conector 8 RD Control de Entrada
hembra contactores EDM
M12 / 8-pol. (realimentacién)
5
L 6
(0] °© (¢]
(0]
(0] o
EANIYY/AL
2 g 1
EMISOR Senal
SLC: conector Denominacién  Descripcion
M12 / 4-pol.
1 BN 24VDC Alimentacion de voltaje
L 3 2 WH Diagnéstico IN Entrada datos de diag-
noéstico
3 BU 0VDC Alimentacion de voltaje
1 2 4 BK Diagnostico OUT Salida datos de diag-

nostico

Cable: conector

hembra
M12 / 4-pol.
3 b
O O
O O
2 1

jLa definicion de colores sélo es valida para los tipos de
cable correspondientes en "accesorios opcionales"!

iLos sistemas master/esclavo tienen la misma asignacion de
conectores!

5. Puesta en servicio y mantenimiento

5.1 Comprobacion antes de la puesta en servicio
Antes de la puesta en servicio, la persona responsable debera compro-
bar los siguientes puntos.

Comprobacién del cableado antes de la puesta en servicio:

1. La alimentacién de tension es una fuente de alimentacién de corri-
ente continua de 24 V, que cumple con las directivas CE sobre baja
tensién. Debera compensar un tiempo de fallo de red de 20 ms.

2. La polaridad de la alimentacion de tension en el SLC es correcta.

3. El cable de conexion del emisor esta conectado correctamente con
el emisor y el cable de conexion del receptor esta conectado correc-
tamente con el receptor.

4. El aislamiento doble entre la salida de la cortina 6ptica y un potencial
externo esta garantizado.

5. Las salidas OSSD1 y OSSD2 no estan conectadas a +24 VDC.

6. Los elementos de conmutacion conectados (carga) no estan
conectados a +24 VVDC.

7. Si se utilizan dos o varios SLC en espacio cercano debera tenerse
en cuenta la colocacion en direcciones alternas durante la instalaci-
6n. Debe excluirse cualquier posible influencia entre los sistemas.

Conecte el SLC y compruebe el funcionamiento de la siguiente
manera:

Tras aplicar la tensién operativa, el equipo realiza una prueba de sis-
tema durante unos 2 segundos. A continuaciénse habilitan las salidas,
con el campo de proteccion sin interumpir. EI LED "OSSD ON“ en el
receptor se enciende.
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Si el funcionamiento no es correcto, siga las indicaciones del
capitulo Diagnéstico de fallos.

5.2 Mantenimiento

No utilice el SLC antes de que se haya concluido la siguiente
inspeccion. Una inspeccion incorrecta puede tener como
consecuencia lesiones serias o incluso mortales.

Requisitos

Por motivos de seguridad deben guardarse todos los resultados de las ins-
pecciones. Debe conocerse el funcionamiento del SLC y de la maquina para
poder realizar una inspeccion. Si el montador, el técnico de planificacion y el
operador son personas distintas, debe asegurarse que el usuario disponga
de suficiente informacion para poder realizar el mantenimiento.

5.3 Inspecciones periédicas

Realice periddicamente una inspeccion visual y una prueba de funciona-

miento , siguiendo los pasos que se indican a continuacion:

1. El equipo visualmente no presenta dafios.

2. La cubierta dptica no esta rayada ni sucia.

3. La aproximacién a piezas peligrosas de la maquina solo se puede realizar
atravesando el campo de proteccion de la SLC.

4. El personal permanece dentro de la zona de registro al trabajar con
piezas peligrosas de la maquina.

5. La distancia de seguridad de la aplicacion sea superior a la distancia
calculada matematicamente.

Poner la maquina en marcha y comprobar si el movimiento peligroso
se detiene bajo las condiciones que se indican mas adelante.

SLC 420

6. Comprobar que las piezas peligrosas de la maquina no se mueven cuan-

do el campo de proteccion esta interrumpido.

7. El movimiento peligroso de la maquina se detiene inmediatamente
cuando el campo de proteccion se interrumpe con la varilla de comproba-
cién colocada directamente delante del emisor, directamente delante del
receptor y en el centro entre emisor y receptor.

8. Comprobar que no se realicen movimientos peligrosos de la maquina
mientras la varilla de comprobacién se encuentra en el campo de protec-
cion.

9. El movimiento peligroso de la maquina se detiene cuando se desconecta
la alimentacién de tension del SLC.

5.4 Inspeccion semestral

Compruebe los siguientes puntos cada seis meses o cuando se modifique

la configuracion de la maquina.

1. La maquina no detiene ni impide ninguna funcion de seguridad.

2. No se ha realizado ninguna modificacién de la maquina ni cambio de
conexion que tenga efectos sobre el sistema de seguridad.

3. salidas del SLC estan correctamente unidas a la maquina.

El tiempo de reaccion total de la maquina no es superior al tiempo deter-

minado durante la primera puesta en servicio.

5. Los cables, conectores, tapas y angulos de sujecion estan en perfecto
estado.

&

5.5 Limpieza

Si la cubierta dptica de los sensores esta extremadamente sucia, las
salidas OSSD podrian desconectarse. La limpieza se realiza con un pafio
suave y limpio sin apretar sobre la superficie.

No esta permitido el uso de limpiadores agresivos, agresivos o que pueda
causar rayaduras sobre la superficie.

6. Diagnostico

6.1 Informacién sobre el estado mediante LEDs

Receptor Funcion Color del LED Descripcion
Multifuncion verde Indicacioén del funcionamiento, codificacion de haces
Multifuncion NCCEE IR Rearmelreamanque g)nrasign azul El (los) campos de proteccion(es) esta(n) inactivo(s) (supri-
Supresion (IT? . g 0OSSD APAGADO P miéos)) P P (es) (m (s) (sup
y = 1K
Recepcion de sefial OSSD ENCENDIDO Recencion de sefial  naranja Evaluacion de la recepcion de sefial
v Rearme/rearranque amarillo Entrada para dispositivo de mando
OSSD APAGADO rojo Salidas de seguridad estado de sefial OFF
Campo de proteccion OSSD ENCENDIDO  verde Salidas de seguridad estado de sefial ON
Emisor Funcion Color del LED Descripcion
Enviar naranja Emisor activo
Estado verde Indicacién del funcionamiento, codificacién de haces
Enviar Estado

v

Campo de proteccion

OSSD ENCENDIDO
OSSD APAGADO

Rearme/rearranque
Recepcion de sefial

Supresion

Multifuncién

SCHMERSAL

ENCENDIDO
Parpadeo
ENCENDIDO
Parpadeo
ENCENDIDO
ON/parpadeo

APAGADO

1 x parpadeo
2 x parpadeo
3 x parpadeo
4 x parpadeo
5 x parpadeo
Parpadeo

Campo de proteccion libre

Modo diagnéstico activado

Campo de proteccién interrumpido, error de sistema o de configuracién

Modo diagnéstico activado, emision de error, véase tabla de diagnéstico de errores
Bloqueo contra el arranque o el rearranque activo, se espera sefial en la entrada WA
Recepcion de sefial demasiado baja, comprobar alineacion y altura de instalacion entre emisor y receptor
Limpieza de la cubierta negra de los perfiles

La alineacién entre el emisor y el receptor es correcta

Supresion fija de zonas del campo de proteccién

Supresion (blanking) flotante, max. 1 haz

Supresion (blanking) flotante, varios haces

Supresion (blanking) flotante (méax. 1 haz) y fija de zonas del campo de proteccién
Supresion (blanking) flotante (varios haces) y fija de zonas del campo de proteccién
Codificacion de haces A activa
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LED Estado LED Descripcion

Enviar ENCENDIDO | Funcionamiento normal, emisor activo
Parpadeo Error de configuracion

Estado Parpadeo Caodificacion de haces A activa

6.2 Diagndstico de errores

Después de aplicar la tension operativa y tras habilitar el campo de proteccién, la cortina 6ptica realiza un autotest interno. El detectar un error
se emite una sefal luminosa a través del LED OSSD OFF (rojo) en el receptor. Después de cada comunicacién de error hay una pausa de un

segundo.

Parpadeo constante OSSD
OFF y LED rearme (Bloqueo contra el rearranque, funciona-
miento automatico)

1 x parpadeo Error en el sensor del receptor

2 x parpadeo Error control de contactores apagado

3 x parpadeo Error control de contactores encendido

4 x parpadeo Error en las salidas OSSD

5 x parpadeo Error datos de configuracion

6 x parpadeo Error supresion (blanking)

Diagnéstico avanzado

Con ayuda del software opcional SLC 420 y del convertidor de BUS
NSR-0801 se puede realizar un diagnéstico avanzado. El software
ofrece la informacion de estado del equipo y puede recrear las distintas
filas de luces. Esto permite una alineacion 6ptima de la cortina dptica.
El modo diagnéstico es indicado a través del parpadeo de los LEDS
OSSD ON y OSSD OFF en el receptor. En modo diagndstico no es
posible el funcionamiento de proteccién ya que las salidas OSSD estan
bloqueadas. El cambio de modo diagndstico a modo proteccion se
ejecuta automaticamente tras el rearme de la alimentacion, cuando el
convertidor de BUS deja de estar incluido y el cable de conexién del
sensor esta conectado nuevamente.

7. Desmontaje y eliminacion

7.1 Desmontaje
El dispositivo de seguridad sélo debe desmontarse estando libre de
tension.

7.2 Eliminacién
El dispositivo de seguridad se debe eliminar de forma adecuada
cumpliendo las normas y leyes nacionales.

14 &

Error de cableado al seleccionar la funcién

Comprobar conexion en el receptor, el puente 1 o el puente 2 debe
estar cableado (véanse conexiones)

Cambiar receptor

Comprobar conexion en la entrada del control de contactores, véan-
se conexiones,

comprobar cableado de los contactores auxiliares

Comprobar conexién en la entrada del control de contactores,
comprobar cortocicuito con +UB y masa. Una vez eliminado el error,
resetea alimentacion

Comprobar conexion de las salidas, controlar OSSD por si hay corto-
cicuito con +UB vy tierra.

Comprobar componentes de la conexién en cascada, comprobar
configuraciones con el convertidor de BUS NSR-0801

El receptor ha detectado haces suprimidos como haces si supresion,
es decir bloqueo. Comprobar configuracién con el convertidor de
BUS NSR-0801, repetir el proceso de aprendizajede la supresion
(blanking).

8.1 Contacto

Asesoramiento / Ventas:

K.A. Schmersal GmbH

Industrielle Sicherheitsschaltsysteme
Méddinghofe 30

D-42279 Wuppertal

Tel:+49 (0) 202 64 74 -0

Fax:+49 (0) 202 64 74- 100

También encontraran informacion sobre nuestra oferta de productos en
internet bajo: www.schmersal.com.

Reparaciones / Envio:
Safety Control GmbH

Am Industriepark 11
D-84453 Muhldorf/ Inn
Tel.: +49 (0) 8631-18796-0
Fax: +49 (0) 8631-18796-1
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8.2 Declaracién de conformidad CE

SLC 420-B-ES

Declaracion de conformidad CE

Traduccion de la Declaracion de Conformidad original

SCHMERSAL

safety control

Safety Control GmbH

Am Industriepark 33
84453 Mihldorf / Inn
Germany

Por el presente documento declaramos que debido a su concepcién y tipo de construccion, los
componentes de seguridad relacionados cumplen con los requisitos de las Directivas Europeas que

se indican a continuacion.

Denominacion del componente de seguridad /
tipo:

Descripcion del componente de seguridad:
Directivas CE aplicables:

Normas aplicadas:

Responsable de la recopilacion de la documenta-

cion técnica:

Entidad designada para la homologacion de tipo:
Certificacién de homologacion de tipo CE:

Lugar y fecha de emision:

/. 5 —— o

Firma legal
Christian Spranger
Director General

SLC 420

Cortina 6ptica de seguridad

2006/42/CE Directiva de Maquinas CE
2004/108/CE Directiva sobre compatibilidad
electromagnética

EN 61496-1:2004 + A1 2008
CLC/TS 61496-2:2006
EN ISO 13849-1:2008; PL e
EN 62061:2005; SIL 3

Ulrich Loss
Moéddinghofe 30
42279 Wuppertal

TOV Nord Cert GmbH
Langemarckstr.20
45141 Essen

Certif. nm.: 0044

N°. 44 205 10 555867 005

Wuppertal, 1 de febrero de 2010

Firma legal
Klaus Schuster
Director General

(i)

SCHMERSAL

safety control

La declaracion de conformidad vigente esta a disposicion E C €
para su descarga en Internet en www.schmersal.net. —
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Safety Control GmbH
Am Industriepark 33
D-84453 Muhldorf / Inn

Telefon  +49-(0)86 31-187 -9 60
Telefax  +49-(0)86 31-187-961
E-Mail:  info@safetycontrol.com
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